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W tym ¢wiczeniu beda realizowane programy sterujace zawierajace elementy z
grup CONTACTS i COILS 1 czyli styki i przekazniki, a takze elementy z grupy 71/-
MERS czyli przekazniki czasowe Przy pomocy tych elementéw mozna budowac¢ uklady
sekwencyjne z uzaleznieniem czasowym.

PRZEKAZNIKI CZASOWE

Przekaznik czasowy z pamiecig ONDTR (rys. la).

Gdy do przekaznika na wejScie enable doptynie sygnal rowny 1, rozpoczyna on
naliczanie czasu. Gdy biezaca warto§¢ czasu zrowna si¢ lub przekroczy warto$¢ zada-
na PV, na wyj$cie Q zostaje przestany sygnal (rowny 1). Po osiagnigciu wartosci za-
danej na wyjsciu Q pozostaje sygnal rowny 1, niezaleznie od doplywu sygnatu wej-
Sciowego enable. Gdy warto$¢ biezaca osiagnie warto$¢ granicznag 32767, zliczanie
zostaje zatrzymane, a sygnat na wyj$ciu Q pozostaje bez zmian.

Gdy sygnat rowny 1 zostanie podany na wej$cie R (zerujace), warto$¢ biezgca czasu

zostaje wyzerowana, a na wyj$cie  powraca rOwniez zero.

Przekaznik czasowy z pamigcia zlicza czas, gdy doptywa do niego sygnatl (enable =

1), i zatrzymuje (pamig¢ta) naliczong warto$¢, gdy sygnat przestaje doptywacé. Gdy sy-

gnat zacznie doptywaé¢ ponownie, zliczanie czasu jest kontynuowane.

Czas moze by¢ zliczany w dziesiatych (ONDTR TENTHS), setnych (ONDTR HOUNDS)

cze¢$ciach sekundy. Zakres zmierzonej wartosci wynosi od 0 do +32767 jednostek cza-

su. Warto$¢ biezaca przekaznika jest przechowywana w przypadku awarii zasilania
sterownika.

Dziatanie przekaznika ONDTR ilustruja przebiegi czasowe pokazane na rys. 1b:

a) Na wejsciu enable pojawia si¢ sygnat. Przekaznik rozpoczyna zliczanie czasu.

b) Warto$¢ biezaca osiaga warto§¢ zadana PV. Na wyjsciu Q pojawia si¢ sygnat.

c) Na wejsciu reset pojawia si¢ sygnat. Na wyjscie O nie jest przesytany sygnat. Czas
zliczany zostaje wyzerowany.

d) Na wejscie reset nie jest przesytany sygnat. Przekaznik rozpoczyna zliczanie od
poczatku.

e) Na wejscie enable przestaje by¢ podawany sygnat. Przekaznik przerywa zliczanie
czasu, zachowujac warto$¢ biezaca.

f) Na wejsciu enable pojawia si¢ znowu sygnat. Przekaznik kontynuuje zliczanie cza-
su.

g) Warto$§¢ biezaca osigga warto§¢ zadang PV. Na wyjsciu Q pojawia si¢ sygnatl.
Przekaznik zlicza czas nadal do momentu, az na wej$cie enable przestaje by¢ po-
dawany sygnal, na wejscie reset zostanie podany sygnat, lub jesli biezaca wartos¢
osiggnie maksymalng warto$¢ dopuszczalng.

h) Na wejscie enable przestaje by¢ podawany sygnal. Przekaznik przerywa zliczanie
czasu.

Parametry przekaznika zgrupowano w tabl. 1.



Parametry przekaznika ONDTR Tablica 1

Parametr |Opis

address Adres poczagtkowy obszaru roboczego w pamieci sterownika. Obszar
zajmuje trzy kolejne stowa pamieci. W pierwszym stowie zapisywana
jest wartos¢ biezgca czasu zliczanego w zadanych jednostkach.

enable Sygnat wejsciowy (binarny), uruchamiajgcy funkcje zliczania czasu.

R Sygnat (binarny) zerujgcy wartos¢ biezgcg i sygnat Q.

PV Warto$¢ zadana (liczba catkowita, dodatnia).

Q Sygnat wyjsciowy (binarny) pojawiajgcy sie gdy wartos¢ biezgca

czasu, zliczanego w zadanych jednostkach, jest wieksza lub rowna
wartosci zadanej PV.

Przekaznik czasowy bez pamigci TMR (rys. 2a)

Gdy do przekaznika na wejScie enable doptynie sygnal rowny 1, rozpoczyna on
naliczanie czasu. Gdy biezaca warto§¢ czasu zrowna si¢ lub przekroczy warto$¢ zada-
na PV, na wyjscie Q zostaje przestany sygnal (réowny 1). Gdy sygnal przestanie do-
ptywaé¢ do wejscia enable, przekaznik przestaje zlicza¢ czas, a warto§¢ biezaca czasu
zostaje wyzerowana.

Czas moze by¢ zliczany w dziesiatych (TMR TENTHS) lub setnych (TMR HUNDS) cze-
$ciach sekundy. Zakres zmierzonej warto§ci wynosi od 0 do +32767 jednostek czasu.
Dziatanie przekaznika TMR ilustruja przebiegi czasowe pokazane na rys. 2b:
a) Na wejsciu enable pojawia si¢ sygnat. Przekaznik rozpoczyna zliczanie czasu.
b) Warto$¢ biezaca osigga wartos¢ zadang PV. Na wyjsciu Q pojawia si¢ sygnal.
Przekaznik kontynuuje zliczanie czasu.
c) Na wejscie enable przestaje by¢ podawany sygnal. Na wyjscie nie jest przesy-
tany sygnal. Przekaznik przerywa zliczanie czasu, zerujac wartos¢ biezacg.
d) Na wejsciu enable pojawia si¢ znowu sygnat. Przekaznik rozpoczyna zliczanie
czasu.
e) Na wejscie enable przestaje by¢ podawany sygnal zanim warto§¢ biezaca osig-
gnie warto$§¢ zadana. Na wyjscie nie jest nadal przesytany sygnat. Przekaznik
przerywa zliczanie czasu, zerujagc warto§¢ biezaca.

Parametry przekaznika TMR zgrupowano w tabl. 2.

Parametry przekaznika TMR Tablica 2

Parametr |Opis

address Adres poczagtkowy obszaru roboczego w pamieci sterownika. Obszar
zajmuje trzy kolejne stowa pamieci. W pierwszym stowie zapisywana
jest wartos¢ biezgca czasu zliczanego w zadanych jednostkach.

enable Sygnat wejsciowy (binarny), uruchamiajgcy funkcje zliczania czasu.

PV Warto$¢ zadana (liczba catkowita, dodatnia).

Q Sygnat wyjsciowy (binarny) pojawiajgcy sie gdy wartos¢ biezgca

czasu, zliczanego w zadanych jednostkach, jest wieksza lub rowna
wartosci zadanej PV.




PRZYKLADY PROGRAMOW STERUJACYCH

Ponizej podano przyklady programéw sterujacych wykorzystujacych liczniki i
przekazniki.

Przyktad 1.
Na rys. 3 przedstawiono uktad realizujacy sekwencyjne zataczanie czterech sil-

nikoéw. Pierwszy silnik wlaczany jest zaraz po wcisnieciu przycisku START. Nastepne
silniki wtaczane s3a kolejno co 5 sekund. Wylaczanie wszystkich silnikéw odbywa sig
jednoczes$nie, po nacis$nigciu przycisku STOP.

Przyktad 2.

Na rys. 4 przedstawiono realizacj¢ generatora impulséw (fala prostokatna o okre-
sie 5+10=15 sekund z wartoscia 0 trwajaca 5 sekund i wartos$cig 1 trwajaca 10 se-
kund). Parametry przebiegu mozna zmieniaé¢ przez zmian¢ parametrow PV w przekaz-
nikach TMR.

Przyktad 3.

Na rys. 5a przedstawiono program umozliwiajacy generowanie ciagu impulsé6w poka-
zanych na rys. 5b. Nalezy zauwazy¢, ze w przekazniku czasowym ONDTR sygnal wyj-
$ciowy podano takze na wejs$cie resetujace. Dzieki temu przekaznik generuje cigg im-
pulséw o czasie trwania jednego cyklu pracy sterownika (t = kilka milisekund), a od-
leglo$¢ impulsow wynosi T = zadana warto§¢ czasu w przekazniku. Impulsy o takim
czasie trwania nie moga by¢ zauwazone w czasie pracy sterownika. Moga by¢ jednak
wykorzystane do ustawiania sygnatéw ukladdéw z pamigciag zawartych w szczeblach
programu wystepujacych po szczeblu zawierajacym taki generator impulséw.

CEL I PRZEBIEG ZAJEC

Cel: Programowanie sterownika GE FANUC do realizacji uktadéw sterowania sekwen-
cyjnych z uzaleznieniami czasowymi.

Przebieg
1. Zapozna¢ si¢ z przyktadami programow sterujacych przedstawionych we wprowa-

dzeniu do ¢wiczenia.

2. Zaprogramowaé¢ sterownik do realizacji programoéw sterujacych przedstawionych
we wprowadzeniu do ¢wiczenia.

3. Zmodyfikowaé powyzsze programy wedtug wskazan prowadzacego.

4. Zbudowaé nowe programy sterujace zgodnie z poleceniem prowadzacego ¢wicze-
nia. Sprawdzi¢ ich dziatanie.
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Rys. 3. Schemat uktadu do przyktadu 1
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Rys. 4. Schemat do przyktadu 2




WE1 W1
%10009 %MO0001
|| _| oNDTR (

TENTHS \
WA %R0001
%M0001
—
50 |pv

W1

Rys. 5. Schemat do przyktadu 3



